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Préface 

Merci d’avoir choisi notre produit. Ce manuel s’applique au système de contrôle PCU-HUB. Le présent 

manuel contient des instructions importantes concernant la sécurité et l’utilisation. Vous devez le lire avant 

toute installation ou utilisation, et le conserver afin de vous y référer ultérieurement. 

L’installation et la maintenance de l’appareil doivent être effectuées par un technicien ou un électricien qualifié. 

Veuillez prêter une attention particulière aux consignes suivantes : 

1. Utilisez la tension appropriée pour alimenter l’appareil.  

2. Connectez correctement les bornes CC positives et négatives. Inversion de polarité interdite. 

3. Utilisez une longueur de câbles minimale pour la connexion et vérifiez que la connexion est correcte. 

4. Seul un ingénieur TBB ou un électricien agréé est autorisé à ouvrir le boîtier.  

Tous les appareils sont inspectés avant leur départ d’usine. En cas de défaut, par 

exemple si le boîtier est gonflé lorsque vous déballez l’appareil, veuillez 

immédiatement contacter TBB ou votre revendeur. L’environnement dans lequel 

l’appareil est utilisé a également une incidence sur les performances de l’appareil. 

Assurez-vous que l’appareil est utilisé dans les conditions appropriées.  

Remarques : En raison de la mise à jour des produits, le contenu de ce document peut ne pas 

correspondre à la dernière version de l’appareil. Veuillez contacter TBB ou votre revendeur TBB 

pour connaître les dernières mises à jour du produit. 
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1. Consignes générales de sécurité 

1.1 Consignes de sécurité 

➢ Veuillez lire le présent manuel ainsi que les informations présentes sur l’appareil avant toute 

installation ou utilisation. 

➢ Veuillez respecter les procédures et exigences de sécurité électrique en vigueur afin d’éviter tout 

dommage ou blessure. Les consignes de sécurité du présent manuel ne se substituent pas aux 

procédures et exigences de sécurité électrique en vigueur.  

➢ Le fabricant décline toute responsabilité en cas de manquement aux procédures ou exigences de 

sécurité susmentionnées. 

➢ Le symbole d’avertissement indique un risque ou une information importante.   

Avertissement : Ne pas manipuler l’appareil lorsque le système est en marche. 

1.2 Consignes générales 

➢ N’exposez pas l’appareil à la poussière, à la pluie, à la neige ni à aucun liquide. Cet appareil est 

conçu pour un usage intérieur. 

➢ Afin d’éviter les incendies et les chocs électriques, assurez-vous que le diamètre des câbles est 

correct et que les câbles sont correctement raccordés. Il est interdit d’utiliser des câbles 

endommagés ou trop petits. 
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2. Présentation de l’appareil 

2.1 Présentation générale 

Le système de contrôle PCU-HUB agit comme le cerveau d’un système. Il décide de l’ordre de mise en 

fonctionnement et d’arrêt des appareils qui composent le système, coordonne la charge et la décharge 

des appareils qui fournissent l’énergie, offre au système une protection contre la basse tension, collecte 

les informations relatives aux erreurs des appareils qui composent le système, met à jour les logiciels des 

appareils, etc. Le système de contrôle PCU-HUB est toujours arrêté en dernier et mis en fonctionnement 

en premier. Il passe en mode Veille lorsqu’il est arrêté et quitte ce mode lorsqu’il reçoit un signal.     

2.2 Caractéristiques 

➢ Il existe deux modes pour le système de contrôle PCU-HUB : Fonctionnement normal et Veille. En mode 

Veille, il consomme seulement 12 V 5 mA. 

➢ Il quitte le mode Veille lorsqu’il reçoit un signal, par exemple d’un chargeur MPPT, d’un combiné 

chargeur-convertisseur, d’un panneau de commande A7, etc. 
➢ Le système de contrôle PCU-HUB peut être alimenté par la batterie auxiliaire (12 V et 48 V) et par la 

batterie moteur (12 V) dans l’ordre suivant : Batterie auxiliaire > Batterie moteur 

➢ Puissance nominale : 12 V 2 A ou 48 V 0,6 A 

➢ L’alimentation entre le système de contrôle PCU-HUB et le panneau de commande de 7’’ (12 V 1 A) est 

isolée, ce qui garantit la fiabilité de l’affichage et les capacités tactiles du panneau de commande 

➢ Le système de contrôle PCU-HUB décide de l’ordre de mise en fonctionnement et d’arrêt des appareils qui 

composent le système 

➢ Le système de contrôle PCU-HUB coordonne la charge et la décharge des appareils qui fournissent 

l’énergie 

➢ Il assure l’échantillonnage de la tension de la batterie auxiliaire et de la batterie moteur 

➢ Trois ports de communication CAN : deux non isolés, un isolé 

➢ Deux ports de communications RS485 : un port pour la communication des appareils TBB qui composent 

le système, un autre port pour les appareils d’autres marques 

➢ Un port de communication LIN 

➢ Communication par radio fréquence 

➢ Communication en cascade 

➢ Connectivité Bluetooth 
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2.3 Visuel et dimensions 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 2-1 Visuel du PCU-HUB 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 2-2 Dimensions du PCU-HUB (en mm)
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2.4 Ports et borniers 

Tableau 2-1 Ports et borniers du PCU-HUB 

N° Inscription Description Remarques 

1 Monitor 

Pour panneau de 

commande LCD 7’’ 

par exemple 

Alimente un panneau de commande, les 

ports de communication CAN/RS485, le 

signal d’activation, etc. 

2 Sensor Pour 

l’échantillonnage 

des capteurs 

Capteur de température par exemple 

3 AUX in Port d’entrée Entrée dry contact, communication en 

cascade 

4 AUX out Port de sortie Sortie dry contact 

5 ISO CAN/485 Port de 

communication 

Communication CAN/RS485 isolée 

6 Chassis CAN Port de 

communication 

Communication CAN non isolée 

7 COM1-5, COM7-9 Port de 

communication 

Communication CAN/RS485 pour les 

composants TBB du système 

8 Xensor Communication 

provenant des 

capteurs 

Par exemple, capteur de niveau, capteur de 

pression des pneus, clé data etc. 

9 COM6, COM12 Port de 

communication 

Pour communication LIN  

2.4.1 Port Monitor 

Tableau 2-2 Description du port Monitor 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 GND 12 V CC Négatif  

2 ISO_RS485_A+ RS485 A ISO_RS485 

3 ISO_RS485_B+ RS485 B ISO_RS485 

4 VCC_12V 12 V CC Positif  

5 CAN1_L CAN L ISO_CAN 

6 0 V 12 V CC Négatif ON_OFF_IN 

7 ON_OFF_OUT Signal d’activation  

8 CAN1_H CAN H ISO_CAN 
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2.4.2 Port Sensor 

Tableau 2-3 Description du port Sensor 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 Ins.TEMP 
Entrée échantillonnage 

température intérieure 
 

2 Outs.TEMP 
Entrée échantillonnage 

température extérieure 
 

3 Res1.TEMP 
Échantillonnage niveau 

liquide 
 

4 Res2.TEMP  Échantillonnage niveau 

liquide 

 

5 Res3.TEMP Échantillonnage niveau 

liquide 

 

6 Res4.TEMP Échantillonnage tension 

(0-12V) 

 

7 Res5.TEMP Échantillonnage tension 

(0-12V) 

 

8 Res6.TEMP Échantillonnage tension 

(0-12V) 

 

9 0 V  12 V CC Négatif  

10 0 V  12 V CC Négatif  

11 +SB_12V 12 V CC Positif De la batterie moteur 

12 +48 V 12 V CC Positif De la batterie auxiliaire 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Système de contrôle PCU-HUB - Manuel d’utilisation  

 

10 

 

 

 

 

2.4.3 Port AUX in 

Tableau 2-4 Description du port AUX in 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 Input_1 Entrée dry contact 1 

 

2 Input_2 Entrée dry contact 2 

3 Input_3 Entrée dry contact 3 

4 Input_4 Entrée dry contact 4 

5 Input_5 Entrée dry contact 5 

6 Input_6 Entrée dry contact 6 

7 Input_7 Entrée dry contact 7 

8 Input_8 Entrée dry contact 8 

9 0 V 12 V CC Négatif 

Négatif pour 

connexion en 

cascade 

10 vout_14V 12 V CC Positif  

11 Data 
Pour connexion en 

cascade 
 

12 Clock 
Pour connexion en 

cascade 
 

13 +5 V +5V CC  Sortie  

14 +5 V +5V CC  Sortie  

15 +5 V +5V CC  Sortie  

16 IGN Entrée signal allumage  
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2.4.4 Port AUX out 

Tableau 2-5 Description du port AUX out 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 RY_1_NO Sortie dry contact 1, 

désenclenché par 

défaut 

Capacité relais  

30 V CC 2 A 2 RY_1_COM 

3 RY_2_NO Sortie dry contact 2, 

désenclenché par 

défaut 

Capacité relais  

30 V CC 2 A 4 RY_2_COM 

5 RY_3_NO Sortie dry contact 3, 

désenclenché par 

défaut 

Capacité relais  

30 V CC 2 A 6 RY_3_COM 

7 RY_4_NO Sortie dry contact 4, 

désenclenché par 

défaut 

Capacité relais  

30 V CC 2 A 8 RY_4_COM 

9 RY_5_NO  

Dry contact  5 Capacité relais 

30 V CC 2 A 
10 RY_5_COM 

11 RY_5_NC 

12 RY_6_NO  

Dry contact  6 Capacité relais 

30 V CC 2 A 
13 RY_6_COM 

14 RY_6_NC 

15 RY_7_NO  

Dry contact  7 Capacité relais 

60 V CC 2 A 
16 RY_7_COM 

17 RY_7_NC 

18 RY_8_NO  

Dry contact  8 Capacité relais 

60 V CC 2 A 
19 RY_8_COM 

20 RY_8_NC 
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2.4.5 Port ISO CAN/485 

Tableau 2-6 Description du port ISO CAN/485  

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 GND 
Entrée dry contact Pour activation 

2 ON_OFF_OUT 

3 ISO_RS485_A+ RS485  Isolé 

4 CAN1_H ISO_CAN  Isolé 

5 CAN1_L ISO_CAN  Isolé 

6 ISO_RS485_B- RS485  Isolé 

7 RES_12V_CTR IOT 12 V CC  

8 GND   

 

 

2.4.6 Port Chassis CAN 

Tableau 2-7 Description du port Chassis CAN  

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1    

2    

3    

4 CAN2_H CAN H 
Non isolé 

5 CAN2_L CAN L 

6    

7    

8    
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2.4.7 Port CAN/RS485 (COM1-5,COM7-9) 

Tableau 2-8 Description du port CAN/RS485 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1    

2    

3 RS485_1_A+ RS485 A  

4 CAN0_H CAN H 
Non isolé 

5 CAN0_L CAN L 

6 RS485_1_B- RS485 B  

7    

8    

 

 

2.4.8 Port Xensor 

Tableau 2-9 Description du port Xensor 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 GND 

Entrée dry contact Pour activation 
2 ON_OFF_OUT_2 

3 RS485_1_A+ RS485 A  

4 CAN0_H CAN H 

Non isolé 
5 CAN0_L CAN L 

6 RS485_1_B- RS485 B  

7 RES_12V_CTR 12 V CC Positif 
Alimentation du 

capteur 

8 GND   
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2.4.9 Port LIN (COM6, 12) 

Tableau 2-10 Description du port LIN 

N° cosse Description des cosses Polarité Remarques 

1 +12V_CTRL_ALL 12 V CC Positif  

2    

3 LIN1 LIN  

4    

5 0 V 12 V CC Négatif  

6    
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3. Installation 

3.1 Réception de l’appareil 

➢ Ouvrez le produit au moment de l’installation. Vérifiez l’état de l’emballage avant de l’ouvrir. 

➢ Sortez l’appareil de son emballage avec précaution. 

➢ Vérifiez que tous les éléments de la liste Contenu ci-dessous sont présents. Si ce n’est pas le cas ou si un 

élément est endommagé, contactez TBB ou votre revendeur TBB. 

➢ Conservez le manuel d’utilisation pour vous y référer ultérieurement. 

 

Tableau 3-1 Contenu 
 

Élément Information Qté Visuel 

Système de contrôle 

PCU-HUB 

162 mm x 134 mm x 

43 mm 
1 

 

 

Manuel d’utilisation Papier 1 
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3.2 Installation 

Veuillez installer le produit sur une surface plane et solide. 

Percez les trous pour l’installation conformément au schéma suivant, puis fixez l’appareil à l’aide de vis M4.  

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fig.3-1 Gabarit pour l’installation du PCU-HUB 
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4. Fonctionnement 

4.1 Vérification de l’appareil avant utilisation 

1) Vérifiez que la tension d’entrée correspond à l’appareil. Dans le cas contraire, vous risquez d’endommager 

l’appareil. Pour toute question concernant la tension, veuillez contacter TBB ou votre revendeur TBB. 

2) Vérifiez que les câbles sont correctement raccordés avant d’alimenter l’appareil. 

3) Vérifiez que les câbles sont bien fixés. Écartez tout risque de court-circuit. 

4) Vérifiez que l’appareil et fixé sur une surface plane et solide. 

5) Après avoir effectué toutes ces vérifications, vous pouvez alimenter l’appareil. 

 

4.2 Voyants LED (fonctionnent uniquement lorsque l’appareil est installé dans un système) 

 : Allumé en permanence  : Éteint  : Clignote 

Tableau 4- 1 Voyants LED 
 

      N° Voyant État 

1  Fonctionnement normal 

2  À l’arrêt 

3 

 1)  Allumé pendant 0,5 seconde, éteint pendant 0,5 seconde : 

Erreur 

2)  Allumé pendant 0,1 seconde, éteint pendant 0,1 seconde : 

Mode Veille 
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5. Spécifications 

Numéro Modèle PCU-HUB 

Puissance nominale 
Batterie moteur : 12 V/2 A (plage tension : 10,5~16 V CC) 

Batterie auxiliaire : 12 V/2 A ou 48 V/0,6 A 

 

 

 

Communication 

En cascade 

RS485 

CAN 

LIN 

Bluetooth 

RF 

Consommation à vide ≈5 mA (12 V CC) 

Protection Court-circuit, inversion de polarité dans les connexions 

Dimensions 162 mm x 134 mm x 43 mm 

Poids 0,5 kg 

Protection IP IP20 

Refroidissement Refroidissement naturel 

 

Certifications 
EN61000-6-1, EN61000-6-3ETSI, EN 300328 V2.2.2: 2019 

 

Environnement de 

fonctionnement 

Altitude ≤ 2000 m 

Température : de -20 ℃ à 65 ℃ 
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